
Aufgrund des Hochschulgesetzes des Landes Sachsen-Anhalt vom 5. Mai 2004 (GVBl. LSA S. 256), 

zuletzt geändert durch das Gesetz zur Änderung hochschulrechtlicher Vorschriften vom 16. Juli 

2010 (GVBl. LSA S. 436) hat die Otto-von-Guericke-Universität die folgende Satzung erlassen: 
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http://www.mechatronik.ovgu.de/




Legende zum Regelstudienplan: 
 

SWS = Semesterwochenstunden 

CP = Credit Points = Leistungspunkte 

* = Abhängig von der Modulwahl

V = Vorlesung 
S = Seminar 
Ü = Übung 
K = Kolloquium 
P = Laborpraktikum 
PRO = Wissenschaftliches Projekt 
E = Exkursion 

 

 1. Sem (S) 2. Sem. (W) 3. Sem. (S) 

Module SWS  V Ü P CP V Ü P CP V Ü P CP CP 

Pflichtmodule 15                         25 

Mechatronische Systeme II 3 2 1   5                 5 

Mechatronik III 3 2 1   5                 5 

Analyse und Berechnung elektromechanischer Strukturen 6 2 1   5 2 1   5         10 

Forschungsprojekt 3         1 1 1 5         5 

                              

Wahlpflichtfach 3         2 1   5         5 

                              

Anwendungsfachgebiet 1 9 4 2   10 2 1   5         15 

Anwendungsfachgebiet 2 9 2 1   5 4 2   10         15 

                              

Master-Arbeit / Kolloquium                         30 30 

    12 6 0   11 6 1   0 0 0     

SWS /  CP  36 18 30 18 30 0 0 90 



Anwendungsfachgebiete/Wahlpflichtmodule 

SWS 
1. Sem (S) 2. Sem. (W) 3. Sem. (S) 

V Ü P CP V Ü P CP V Ü P ECTS CP 

Mechatronische Systeme                           15 
Mechatronische Sensor- und Aktorsysteme 4         2 1 1 5         5 
Eingebettete Systeme II 4         2 1 1 5         5 
Systemoptimierung 4         2 1 1 5         5 
Regelungs-/Automatisierungstechnik                           15 
Automatisierungssysteme 3 2 1   5                 5 
Automatisierungsgeräte 3 2 1   5                 5 
Ereignisdiskrete Systeme 3 2 1   5                 5 
Nonlinear Control 3 2 1   5                 5 
State Estimation 4 2 2  5         5 
Rechnerbasierter Reglerentwurf 4     2 2  5     5 
Process Control 3     2 1  5     5 
Elektrische Antriebe                           15 
Elektrische Antriebe II 3 2 1   5                 5 
Leistungselektronische Systeme 3 2 1   5                 5 
Speicherprogrammierbare Antriebssteuerungen 3 2 1   5                 5 
Robotik                           15 
Dynamics of Robotic Systems 3 2 1   5                 5 
Grundlagen mobiler und autonomer Roboter 3         2   1 5         5 
Industrieroboter 3         2   1 5         5 
Adaptronik                           15 
Adaptronik 3         2   1 5         5 
Experimentelle Modalanalyse 3         2   1 5         5 
Vibroakustik 4         2 1 1 5         5 
Automotive Systems                           15 
Mobile Antriebssysteme II 3         2 1   5         5 
Fahrerassistenzsysteme und autonome Fahrzeuge 3         2 1   5         5 
Elektrische Fahrantriebe 3         2 1   5         5 
Mikrosysteme                           15 
Entwurf und Simulation von Mikrosystemen 5         2 1 2 8         8 
Mikroaktoren 3         2 1   4         4 
Neue Packaging-Verfahren 3         2 1   4         4 
Energiesysteme                           15 
Alternative Energien/Regenerative Energiequellen 3         2 1   5         5 
Stromversorgungstechnik 3         2 1   5         5 
Werkstoffe für energietechnische Anwendungen 3 2 1   5                 5 
Medizintechnische Systeme (Medizinische Bildgebung)                           15 
Medizinische Bildgebung-Computer Tomographie-Theorie und Anwendung 3         2 1   5         5 
Computertomographie - Theorie und Anwendung 3         2 1   5         5 
Methoden der Magnetresonanztomographie 3 2 1   5                 5 


