
Aufgrund des Hochschulgesetzes des Landes Sachsen-Anhalt vom 5. Mai 2004 (GVBl. LSA S. 

256), zuletzt geändert durch das Gesetz zur Änderung hochschulrechtlicher Vorschriften 

vom 16. Juli 2010 (GVBl. LSA S. 436) hat die Otto-von-Guericke-Universität folgende 

Satzung erlassen: 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



I. Allgemeiner Teil 







Bei der Anrechnung von Studienzeiten, Studienleistungen und 
Prüfungsleistungen, die außerhalb der Bundesrepublik Deutschland erbracht 
wurden, sind die Lissabon-Konvention vom 11. November 1997, die von der 
Kultusministerkonferenz und Hochschulrektorenkonferenz gebilligten 
Äquivalenzvereinbarungen sowie Regelungen im Rahmen von 
Hochschulkooperationsvereinbarungen zu beachten. Bewertungsgrundlage ist, 
soweit bereits beiderseitig angewandt, das European Credit Transfer System (ECTS).  
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II. Masterabschluss 
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III. Schlussbestimmungen 

 

 

 



 

 

 

 





Übersicht    

   
  LN  PL CP 

Pflichtmodule *   20 

Forschungsprojekt - PRO 5 

Wahlpflichtfach * * 5 

Wahlpflichtmodule aus den Anwendungsfachgebieten * * 30 

Master-Arbeit / Kolloquium - H/R 30 

    
 

  

Pflichtmodule der Anwendungsfachgebiete       

 
      

Mechatronische Systeme LN PL CP 

Mechatronische Sensor- und Aktorsysteme - M 5 

Eingebettete Systeme II - M 5 

Systemoptimierung - M 5 

Regelungs-/Automatisierungstechnik LN PL CP 

Automatisierungssysteme - M 5 

Automatisierungsgeräte - M 5 

Ereignisdiskrete Systeme - M 5 

Nonlinear Control - M 5 

State Estimation - K 5 

Rechnerbasierter Reglerentwurf - M 5 

Process Control - M 5 

Elektrische Antriebe LN PL CP 

Elektrische Antriebe II - M 5 

Leistungselektronische Systeme - M 5 

Speicherprogrammierbare Antriebssteuerungen - M 5 

Robotik LN PL CP 

Dynamics of Robotic Systems - M 5 

Grundlagen mobiler und autonomer Roboter - M 5 

Industrieroboter - M 5 

Adaptronik LN PL CP 

Adaptronik - M 5 

Experimentelle Modalanalyse - M 5 

Vibroakustik - M 5 

Automotive Systems LN PL CP 

Mobile Antriebssysteme II - M 5 

Fahrerassistenzsysteme und autonome Fahrzeuge - M 5 

Elektrische Fahrantriebe - M 5 

Mikrosysteme LN PL CP 

Entwurf und Simulation von Mikrosystemen - M/R 8 

Mikroaktoren - M 5 

Neue Packaging-Verfahren - M 5 

Energiesysteme LN PL CP 

Alternative Energien/Regenerative Energiequellen - M 5 

Stromversorgungstechnik - M 5 

Werkstoffe für energietechnische Anwendungen - M 5 

Medizintechnische Systeme (Medizinische Bildgebung) LN PL CP 

Medizinische Bildgebung-Computer Tomographie-Theorie und Anwendung - M 5 

Computer Tomographie - Theorie und Anwendung - M 5 

Methoden der Magnetresonanztomographie  -  M 5 



Legende zum Prüfungsplan: 
LN = Prüfungsvorleistung 
PL  = Prüfungsleistung 
CP  = Credits 
M = Mündliche Prüfung 
PRO = Projekt 



 


